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一、比赛简介

1.比赛内容

设计基于STM32或者C51单片机的小型轮式移动机器人，第一辆车从起始位置出发，循线行驶。赛道

中有障碍，接力区，人行道。小车在接力区将接力棒交给第二辆车，第二辆车接着运行最终回到起始位

置。比赛按照所花的时间进行排名，时间越短的获胜。

每名参赛小组不超过三名成员，由两辆智能小车参赛。比赛不分STM32和C51组别，选手自由选择控

制器。

二、比赛规则

1.赛道

智能无人驾驶汽车接力赛道地图

障碍物区
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人行横道区

接力区

赛道中包含障碍物，接力区，人行横道和出发区几个元素。出发区为一条长度为 20厘米的横线。接力区

为 35*30厘米长方形方框。障碍物的为 15*15*15cm的正方体白色泡沫块。人行横道为 6条间距 3厘米

长度为 20cm的竖线构成。赛道中只会出现一个障碍物，一个接力区两个人行横道和一个起始点。循线

的线以及人行横道，接力区边框，起始线的线宽度都为 2cm黑线，赛道底色为白色。

现场竞赛场地由大赛组委会提供。必须使用组委会提供的赛道，不可自行制作。赛道材质为普通灯箱布。

2.比赛任务

（1）确定的赛道元素处理任务

智能无人驾驶汽车竞速赛的比赛任务由两辆车共同完成。比赛时，第一辆小车放置于起始线后方，

车头不得超过起始线，第二辆车放置于接力区内部。比赛开始，第一辆小车启动运行，携带接力棒沿着

赛道运行，到达接力区将接力棒交给第二辆车，第二辆车携带接力棒继续运行一周后回到起始线越过起

始线后自动停下。完成比赛。其中第二辆车运行的轨道中有一个障碍物小车需要通过传感器监测到障碍

物并且避开。

（2）不确定赛赛道元素处理任务
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为了进一步增加参赛学生的参与度，赛出真实水平。在比赛赛前 1小时会组委会将公开比赛中会随

机出现的额外干扰元素。干扰元素为和起始线一样尺寸的横线。如图所示：

图 干扰元素示意图

干扰横线的数量为 1-3条之间，会随机出现在赛道中的任何位置。但是不会出现在障碍物、接力区、

人行横道前后 30cm 范围以内。具体出现几条横线以及出现的位置组委会开赛 1小时前利用黑色绝缘胶

带在赛道上贴好。参赛队伍进场在测试场地上进行调试更改程序随后进行比赛。

3.比赛要点及罚时点

（1）两辆小车启动后必须完全自主运行，不可以采用遥控等方式操控。

（2）第一辆车比赛开始之前，必须位于起始线的后方一米范围内，第二辆车必须位于接力区内。第二辆

车接到接力棒后必须自主运行，第一辆车停留在接力位置附近即可，第一辆车不可冲出整个场地。

（3）第二辆车出发后运行到起始线后必须冲过线在一米范围内停下才。否则最终总成绩加时 1S。

（4）机器人接力过程中如果接力棒交接失败，但是两辆小车成功的运行整个比赛，最终总成绩加时 2S。

（5）每组参赛队伍有两次运行机会，一次顺时针运行，一次逆时针运行，两次比赛接连进行，取最好成

绩作为最终的成绩。

（6）比赛采用光电开关作为光电门进行计时感应，参赛队员设计小车时需要注意尽量不要将车身涂成黑

色导致计时失败。感应开关位于起始线位置上。

（7）机器人运行过程中如果脱离轨道最终还能自主回到轨道中，不算违规，但是机器人如果冲出整个赛

道场地则比赛识别，计时成绩为 200S。

（8）赛道中有人行横道，小车需要通过人行横道继续运行。

（9）两辆机器人接力过程中，必须完全自主交接，两辆车之间不允许采用任何形式的无线或者电极接触

式的有线通信手段。第二辆车必须自动的感应到接力棒然后运行。

有如下情况的比赛成绩直接记为 200秒

（1） 机器人无法完成运行一周，冲出跑道或者运行过程中出现故障无法运行。（运行完一周的标志是
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成功的触发计时器终止计时）

（2） 机器人出现在起始线之前出发。

（3） 机器人的电池不符合要求，采用了升压，改动电机等违规手段。

（4） 机器人运行时候冲出整个场地。

4.机器人要求

（1）机器人为三轮形式，两个370电机连接驱动轮，一个万向轮做支撑。采用大赛组委会提供的结构件

组装制作。

（2）机器人的控制板必须采用组委会指定的控制板，不可以自行制作控制板或者采购现有的模块。

（3）机器人的电源必须是组委会提供的11.1V标准电池包，不允许更换电源或者使用任何手段对电源进

行改动。不允许采用任何升压、蓄能等手段给电机供电，电机供电电压必须小于等于电池电压。

（4）机器人的电机必须是组委会提供的直流电机，不允许自行购买或自行制作。不允许以任何手段对电

机进行改造，包括增加线圈绕组的圈数，更改永磁体的磁场强度等手段。

（5）机器人接力棒为一根直径1cm长度为4cm的红白相间色圆柱体。比赛时必须采用组委指定的接力棒，

不可自行携带。

（6）循线传感器和障碍物检测传感器必须采用组委会指定的型号，循线传感器为红外循线，避障传感器

提供光电开关避障和超声波。不可自行购买或者自行制作，传感器的数量不限。

（7）机器人的长宽高不得超过 300mm*200mm*150mm。重量不得超过 3KG。

（8）接力装置自行购买或者制作，用料及方式不限。

三、裁判
每场比赛将委派两名裁判执行裁判工作，裁判员在比赛过程中所作的判决将为比赛权威判定结果不

容争议，参赛队伍必须接受裁判结果。

裁判的责任：

a) 执行比赛的所有规则。

b) 监督比赛的犯规现象。

c) 记录比赛的成绩和时间。

d) 核对参赛队伍的资质。

e) 审定场地、机器人等是否符合比赛要求。

四、比赛成绩
比赛成绩按照最终计时时间进行排名，时间越短排名越靠前，并列排名的按照并列排名获奖。


