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一、活动简介

1.1活动目的

以“无动力小车滑行竞远”为载体，考查学员的 3D设计建模与 3D打印工程实践能力，重

点考核学员对模型加工误差的控制、对摩擦与风阻的优化能力，并通过轮径对比实验培养“提

出问题—设计实验—分析数据”的科学探究素养。

1.2活动任务

组委会向每位选手提供 4个标准轴承（608ZZ，内径 8mm×外径 22mm×厚度 7mm）。选

手围绕该轴承自行设计并 3D打印一辆无动力小车。比赛时将小车放置在固定高度的斜坡顶端

自由释放，小车仅在重力作用下沿斜坡下滑并进入平地滑行区继续滑行，按滑行距离远近排名，

滑得最远者排名第一。

本活动为个人任务，选手一人一辆小车。正式比赛前选手须完成轮径对比探究，并提交

《轮径与滑行距离探究记录表》（表 4）。

1.3赛制、排名规则和奖项设置

每辆小车有 3次正式滑行机会，取其中最远一次作为比赛成绩。按比赛成绩排名，距离远

者靠前；最好成绩相同时比较次好成绩，再相同则比较第三次成绩；仍相同则给并列名次。奖

项设置按大赛当届奖项评审办法执行，《轮径与滑行距离探究记录表》作为奖项评审的参考材

料，未提交者不得参与奖项评定。

二、比赛规则

2.1比赛场地



比赛场地由斜坡和滑行区两部分组成，场地规格说明如表 1所示。斜坡顶端设出发线，斜

坡底端与滑行区连接处设测量基准线。

2.2赛场空间

在滑行区边界以外需要留有宽度大于 30cm的空间。在这个空间内，除参赛队员释放小车、

捡拾小车和裁判判罚时进入外，其他时间不能有任何物体，以防干扰比赛。

2.3小车要求

（1）轴承：必须使用组委会统一提供的 4个标准轴承（608ZZ，8mm×22mm×7mm），且

4个轴承必须全部作为车轮的转动轴承正常使用；不得对轴承进行拆解、清洗、加油脂或

更换等任何改动。

（2）车轮：必须由选手自行设计并 3D打印制作，不得使用任何成品轮或外购轮件；轮径

在 20mm～100mm之间自选，轮径大小对滑行距离的影响正是本项目的探究内容。

（3）车身：主体结构必须由选手自行设计并 3D打印，打印材料为 PLA、ABS或 PETG；

车轴等连接件可自行打印或使用组委会指定的标准件。

（4）尺寸：整车长不超过 200mm，宽不超过 100mm，高不超过 100mm。

（5）重量：整车重量（含轴承）不超过 400g，超重须在检录时减重至合格。

（6）无动力：小车不得安装电机、橡皮筋、弹簧、磁铁、配重块投放机构等任何形式的

驱动或储能装置；小车从出发线静止自由释放，不得施加任何推力。

三、比赛流程

3.1赛前准备

（1）比赛前 1周，组委会公布斜坡参数并发放 4个标准轴承，选手完成小车的 3D设计与

打印。

（2）选手在训练阶段自行完成轮径对比探究：制作至少 3种不同轮径的车轮，分别测试

滑行距离并记录数据，填写《轮径与滑行距离探究记录表》。

3.2比赛开始

（1）活动开始前 20分钟，所有选手必须携带小车和探究记录表到达现场检录，否则视为

放弃。检录时查验小车尺寸、重量、轴承和打印工艺，不合格者须在现场修改至合格方可

参赛。



（2）由裁判抽签决定选手出场顺序。检录合格后，选手有 20分钟现场装配与调试时间，

可在备用斜坡上试滑，正式滑行区不得试滑。

（3）正式比赛时，选手按顺序将小车放置在斜坡顶端，小车后端对齐出发线，双手扶稳

小车保持静止；裁判发出释放指令后，选手松开双手，小车自由下滑。

（4）小车停稳后，由裁判测量滑行距离并当场记录，选手确认签字后取回小车，准备下

一次滑行。

3.3停止和恢复

由主裁判宣布停止每节比赛和重新开始一节的比赛。

3.4比赛结束

当主裁判宣布结束比赛时表示比赛结束，参赛队员从赛场拿走各自的小车。

3.5胜负判定和计分

（1）滑行距离：以斜坡底端测量基准线为起点，沿滑行方向测量至小车停止后最前端位

置，精确到 1mm。

（2）小车滑出滑行区两侧边界的，该次成绩按小车出界点沿滑行方向的纵向距离计算。

（3）释放后小车翻倒、解体或滚下斜坡的，该次成绩按小车最前端到达过的最远位置计

算；未越过测量基准线的，该次成绩记 0。

（4）释放时裁判判定施加了推力或抛掷动作的，该次成绩无效。

（5）每辆小车共 3次正式滑行机会，取最远一次作为比赛成绩；成绩记录如表 3所示。

四、违规行为与处罚方式

有以下行为，将被当作违规者处罚：

（1）在小车上安装任何形式的驱动或储能装置，或使用改动过的轴承的，取消参赛资格。

（2）使用成品轮、外购打印件或由他人代设计代打印小车的，取消参赛资格。

（3）选手之间相互借用小车或车轮的，相关选手成绩均不计算。

（4）在活动过程中，对裁判判罚有争议而且找裁判理论的，裁判有权取消该选手成绩。



五、比赛中的事故处理

（1）要求停止比赛：当参赛者的小车发生意外（如滑行中被异物阻挡）使得比赛无法继

续，参赛者可以要求停止比赛，由裁判决定是否重赛。

（2）不能继续比赛：如果因为小车损坏导致比赛无法继续下去，那么该参赛者按已完成

轮次的成绩计算。

（3）意外事故处理时间：在受伤或发生意外的情况下，比赛是否继续将由裁判和委员会

成员决定，决定时间不超过 5分钟。

六、声明异议

（1）比赛中，不能对裁判的判决有异议。

（2）在比赛结束之后，如果对判罚有任何疑问，可以向仲裁委员会提出异议并提交视频

证据。

表 1势能飞驰赛场规格

名称 规格

斜坡 长 568mm×宽 200mm，顶端高 155mm（倾角约 15.3°），硬质平整

板面，斜坡由组委会统一提供

出发线 设于斜坡顶端，小车后端靠住出发板静止释放

测量基准线 设于斜坡底端与滑行区连接处

滑行区 长 18m×宽 2m，平整硬质地面，两侧设边界标识

地面要求 平整地面，承重 100kg以上

灯光 不做特别要求，但不可有阳光直射；室内比赛时不得有强风干扰

表 2无动力小车规格

名称 规格

轴承 608ZZ标准轴承×4（内径 8mm×外径 22mm×厚度 7mm），组委会统

一提供，不得改动

车轮 选手自行设计并 3D打印，轮径 22mm～100mm自选，不得使用成品

轮

车身材料 PLA / ABS / PETG 3D打印

整车尺寸 长≤200mm，宽≤100mm，高≤100mm
整车重量 ≤400g（含轴承）

动力 无任何驱动或储能装置，静止自由释放



表 3滑行成绩记录表

姓名 第 1次滑行 第 2次滑行 第 3次滑行 最好成绩 成绩排名

表 4轮径与滑行距离探究记录表（至少 3组不同轮径）

轮径（mm） 测试次数 滑行距离（cm） 现象与结论记录

附：项目设计说明

本项目为 2026第 16届中国教育机器人大赛新设研学实践项目，面向完成初级 3D设计与

打印课程的小学四年级及以上学生。项目考核设计要点如下：

（1）误差控制：3D打印件的尺寸精度、装配间隙与同轴度直接影响小车能否直线滑行，

考查学员的建模与打印工艺水平。

（2）摩擦与风阻控制：轴承与轮轴的配合、轮面与地面的接触、车身外形的风阻优化，

是滑得更远的工程关键。

（3）轮径影响探究：轮径大小同时影响转动惯量、滚动阻力与越障能力，选手须通过对

比实验找出规律，体现科学探究过程。

本规则最终解释权归中国教育机器人大赛组委会所有。未尽事宜由组委会技术委员会负责

解释与补充。


